Оснащенность лабораторий кафедры ЭПА

ауд. 111

	Оборудование
	Лабораторная работа
	Дисциплина

	Лабораторный
комплекс UNitr@in
LUCAS NULLE
	Управление температурой

-
Установка рабочей точки

-
Статическая характеристика системы управления температурой

-
Определение параметров системы

-
Реакция  контура  управления  на заданные  изменения  в случае управления Р-действием.

-
Реакция  контура  управления  на  заданные  изменения  в случае управления I-действием

-
Реакция  контура  управления  на  заданные  изменения  в случае управления Р1-действием

-
Реакция  контура управления  на заданные  изменения  в случае управления PD-действием

-
Реакция контура управления на заданные изменения в случае PID управления

-
Реакция на помехи контура управления с управлением Р и PI
-
Реакция    контура    управления    на    заданные    изменения с двухпозиционным управлением

-
Реакция    контура    управления    на    заданные    изменения с двухпозиционным управлением регулирования

-
Реакция   на   помехи   контура   управления   с двухпозиционным регулированием

-
Реакция   на   помехи   контура   управления   с трехпозиционным контроллером на заданные изменения

Управление скоростью

-
Рабочая точка и характеристика установившегося состояния

-
Принцип измерения скорости

-
Метод колебания Циглера/Николса

-
Определение параметров регулируемой системы

-
Проектирование и оптимизация контроллера Р

-
Проектирование и оптимизация контроллера PI

-
Проектирование и оптимизация контроллера PID
-
Определение частотной характеристики регулируемой системы

-
анализ стабильности критерия Найквиста

-
Проектирование PI контроллера в частотной области

-
Реакция    на    заданные    изменения    контура    управления с двухпозиционным управлением

Управление светом

-
Рабочая точка и характеристика установившегося состояния

-
Анализ динамической реакции системы

-
Реакция на заданные изменения с управлением I действием

-
Реакция на помехи системы с управлением 1-действием

-
Реакция на заданные изменения системы с управлением PI
-
Реакция на помехи системы с управлением PI-действием

-
Реакция    контура с двухпозиционным управлением на заданные изменения.
	Системы цифрового управления

	Лабораторный комплекс «Микропроцессоры и автоматика» 
(8 рабочих мест)
	Изучение системы команд микроконтроллера Изучение системы параллельного ввода/вывода

Система внешних прерываний микроконтроллера AT90S8535 семейства AVR Изучение программирования таймер-счетчиков Изучение аналого-цифрового преобразователя

Изучение систем автоматизации на базе микроконтроллеров  виртуальных объектов)
	Микропроцессорные системы в технологических установках и комплексах

	Лабораторный комплекс «Средства автоматизации и управления» САУ-МАКС
	Изучение программируемого контроллера OMRON SYSMAC CPM2A-30CDR (12 вариантов программируемых объектов) Изучение сенсорного монитора OMRON NT21

Автоматизация управления технологическими объектами (9 вариантов виртуальных объектов)

Изучение программируемого контроллера температуры МС-2538 (режимы ON/OFF,P,PI,PID регулятора 8-заданий)
	Автоматизированные системы управления типовыми технологическими процессами в нефтегазовой промышленности

	
	Интегрированные   системы   проектирования   и   управления «Изучение интеллектуального   реле   OMRON   ZEN-10C1DR-D»   (8  вариантов схем виртуальных объектов)
	Логическое управление технологическими процессами

	Лабораторный комплекс НТЦ-46
«Автоматизация, водоснабжение, водоотведение»
	Исследование характеристик потенциометрического датчика

Изучение устройства и определение характеристик электромагнитного реле

Изучение устройства и определение рабочих характеристик центробежного

насоса

Измерение расхода жидкости

Изучение датчиков для измерения температуры и давления, исследование характеристик реле давления

Исследование характеристик САР с регулированием по уровню Исследование характеристик САР с регулированием по давлению
	Автоматизация технологическими процессами нефтегазовой переработки

	Лабораторный комплекс ЛУММАРК
	Управление температурными режимами атмосферного блока в установке ЭЛОУАВТ

Способы отвода и подвода тепла на тарелки ректификационной колонны
	Нефтегазовые технологии

	
	Способы регулирования температурного режима ректификационных колонн Промышленные установки перегонки нефти
	Типовые технологические процессы   и производства нефтепереработки

	Макет

Нефтеперерабатывающего завода
	Проектирование нефтегазового предприятия

Давление и температурный режим в ректификационной колонне
	Электротехнические установки и комплексы транспортировки, хранения и переработки нефти и газа

	Робот промышленный ПР -161/60
	Исследование режимов работы промышленного робота ПР-161/60 Исследование     вероятностных     характеристик     случайного процесса позиционирования промышленного робота ПР-161/60
	Автоматизация технологических процессов и производств

	Робот промышленный МП-ПС
	Изучение  и  исследование  цикловых  систем  программного управления роботами
	

	Робот промышленный МП-9С
	Исследование привода промышленного робота МП-9С
	


